
Configuração do ServoMotor com o ServoDrive 
 

Informação 01 (internet): Tabela configuração drive + motor 

 

 
 

Informação 02 (internet): Outra Tabela configuração drive + motor 

 

 

 
 

Informações 03: 

 

1-) Meu Drive = TSTA30C 

 

2-) Servo Motor que eu quero ligar com o drive = 8CC751G-3DEBWAS 

 

3-) Utilizado dois valores para o parâmetro Cn030 

H0310 (referente motor 8CC751G-3DEBEAS) 

H1310 (referente motor 8CC751G-3DEBWAS)  

 

4-) Utilizei também os dois valores (2000 e 2500) para o parâmetro CN 005 (escala de saída de pulso do encoder) 

 



Testes executados: 

 

TESTE 01: Utilizando Cn030=H1310 e Cn005 = 2500 

Ligado o Drive (status no display ALM05) 

Alterado Cn030 = H1310 

Liga/Desliga Drive para o valor do parâmetro entrar 

Status no Display (ALM05) 

Alterado Cn029 = 0001 (reset fabrica) 

Liga/Desliga Drive para o valor do parâmetro entrar 

Status no Display (ALM12) 

Verificado: Cn030 = H1310 e Cn005 = 2000 

Alterado para Cn005 = 2500 

Liga/Desliga Drive para o valor do parâmetro entrar 

Status no Display (ALM12) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 



TESTE 02: Utilizando Cn030=H0310 e Cn005 = 2000 

Ligado o Drive (status no display ALM12) 

Alterado Cn030 = H0310 e Cn005 = 2000 

Liga/Desliga Drive para o valor dos parâmetros entrar 

Status no Display (ALM05) 

 

TESTE 03: Utilizando Cn030=H0310 e Cn005 = 2500 

Ligado o Drive (status no display ALM05) 

Alterado Cn030 = H0310 e Cn005 = 2500 

Liga/Desliga Drive para o valor dos parâmetros entrar 

Status no Display (ALM05) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

TESTE 04: Utilizando Cn030=H1310 e Cn005 = 2000 

Ligado o Drive (status no display ALM05) 

Alterado Cn030 = H1310 e Cn005 = 2000 

Liga/Desliga Drive para o valor dos parâmetros entrar 

Status no Display (ALM05) 

 

TESTE 05: Utilizando Cn030=H1313 e Cn005 = 2500 

Ligado o Drive (status no display ALM05) 

Alterado Cn030 = H1313 e Cn005 = 2500 

Liga/Desliga Drive para o valor dos parâmetros entrar 

Status no Display (NOT POT) 

Alterado Cn002 = H0010 (objetivo: resetar o NOT POT) 

Liga/Desliga Drive para o valor do parâmetro entrar 

Status no Display (_ RUN) motor energizado 

Alterado Cn001 = 0001 (objetivo: pulso interno pelo drive) 

Liga/Desliga Drive para o valor do parâmetro entrar 

Entro no parâmetro Dn05 (objetivo: enviar pulso para o servo motor através do drive) 

Resultado: Quando envia pulso para o servo motor, o motor tenta girar e fica energizado como estivesse travado e 

depois resulta em ALM03 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

Versão do Software: 

Conferido versão do software no parâmetro Dn04 = 2.60 

Observado que para o servo motor 8CC751G-3DEBWAS é preciso a versão 2.68 ou maior 

 

Conclusão: 

Observei que o servo motor 8CC751G-3DEBWAS possui um encoder diferente e também de fabricantes diferentes, 

provavelmente não sendo compatível com meu drive TSTA30C versão do software 2.60. 

Para instalar o servo motor 8CC751G-3DEBWAS com o drive TSTA30C (software 2.60) é preciso uma versão de 

software mais atualizada 2.68 ou maior.  

Observe que até mesmo as informações coletadas da internet mostram uma nota para o servo motor 8CC751G-

3DEBWAS especificando uma versão de software acima de 2.68. 


